SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rurociggu ttocznego, ktdry zostanie wykonany w ramach zadania :
,» Budowa sieci w Przybyszewie gm. Swieciechowa dz. nr
453, 565/2,565/22, 666, 681, 682, 690/1, 703, 704 “.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI MA ZAWIERAC:

1. Pompy produkcji Flygt (typy pomp wg tabeli) — szt. 2

Hydrodynamiczny zawér ptuczacy 4901 — szt. 1°

2. Zbiornik wykonany z polimerobetonu (wymiary wg tabeli)

Grubos¢ $cianek zbiornika ma wynosi¢ dla DN1500 mm — nie mniej niz 50 mm.

Komore studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu.
Standardowa wysoko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura
moze by¢ przycinana. Dla uzyskania wiekszej wysokosci komory rury sg tgczone przy uzyciu
kleju epoksydowego.

Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane muszg byc¢ z nienasyconej zywicy
poliestrowej, bez cementu i wody. Zastosowany materiat to polimerobeton (skrét PRC od
~polyeser resin concrete”). Bardzo dobra przyczepno$¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne
pofaczenie i pozwala uzyska¢ wysokg wytrzymatos$¢ na Sciskanie i zginanie przy matych
grubosciach Scianek i tym samym zredukowanym ciezarze elementdw. Przektada sie to na
mniejsze koszty transportu oraz montazu. Wyroby z polimerobetonu sg odporne na
agresywne grunty, Scieki oraz gazy i tym samym nie ulegajg korozji, pod wptywem kwasu
siarkowego, powstatego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujacego w
kanatach i zbiornikach $ciekowych.

WYMAGANE PARAMETRY:

Ciezar whasciwy [p] 2300 kg/m?

Modut sprezystosci przy Sciskaniu [Ec] 28 000 MPa

Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
Wytrzymatos¢ na Sciskanie [fc] min. 80 MPa

Scieralno$¢ max. = 0,5 mm

Chropowato$¢ écian [k] max. = 0,1 mm

Wspotczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 17 [1/°C]
Wspdtczynnik Poissona [v] 0,16 — 0,3

Nasigkliwo$¢ woda nw 0,10%

Odporno$¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawierac:

dno TOP

deflektor — stal nierdzewna — szt. 1

podest obstugowy — stal nierdzewna

tancuch do podestu — stal nierdzewna

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi do dna — stal nierdzewna

porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna
wiaz wejsciowy kopertowy — stal nierdzewna

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna — szt. 2

belka wsporcza — stal nierdzewna



e prowadnice — stal nierdzewna

e fancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych — stal nierdzewna

zasuwy nozowe zeliwne DN80 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej —
szt. 2, (zamykanie i otwieranie w $wietle wtazu, obstuga z poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe DN80 — szt. 2 — Zeliwo

przewody ttoczne DN80/100 — stal nierdzewna

potgczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy ztgczne — stal nierdzewna

tancuch uszczelniajgcy DN100

nasada T-52 z pokrywg + zasuwa klinowa DN50 — szt. 1

pofaczenie piondw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trdjnik orfowy) — nie dopuszcza
sie zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

e wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme dotyczacg jakosci w spawalnictwie w petnym
zakresie wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2

e wykonawca musi zatrudnia¢ spawaczy i operatorow urzadzen spawalniczych spetniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Cisnieniowej
2014/68/UE

e wykonawca prac spawalniczych musi posiadac uznang technologie spawania WPQR zgodna
z PN-EN ISO 15614

e wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN
ISO 5817;

o zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277

o personel wykonujgcy badania musi posiadac aktualny certyfikat kompetencji w zakresie
badan wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712

e minimum 80% spawdw do $rednicy DN200 musi by¢ wykonanych metodg orbitalng w
podwojnej ostonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk)

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajgco-sterujacej uktadu
dwupompowego w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS:
a)Obudowa szafy sterowniczej wykonana z tworzywa poliester (GRP) wzmacnianym
widknem szklanym w II klasie izolacji, zamykana na klucz do zabudowy zewnetrznej o
wymiarach minimum 800x600x300 mm i stopniu ochrony minimum IP65 oraz
wytrzymatosci mechanicznej IK10. Obudowa posadowiona na prefabrykowanym
fundamencie wykonanym z tworzywa j.w., z zamykanymi drzwiczkami do przedziatu
kablowego oraz wentylowanym cokotem. Wejscie kabli poprzez dtawiki w dolnej czesci
szafy. Obudowa wyposazona w dwie pary drzwi — wewnetrzne i zewnetrzne. Drzwi
zewnetrzne wyposazone w dwa zamki patentowe bez zadnych elementéw
sterowniczych, natomiast drzwi wewnetrzne petnig role tablicy synoptycznej z
kontrolkami umieszczonymi na sitodruku obrazu przepompowni. Na drzwiach
wewnetrznych umieszczone:

o przefacznik ,,Agregat — 0 — Sie¢” ,Wytacznik gtowny” — po przetaczeniu w pozycje
~Agregat” zalgcza zasilanie rozdzielnicy z agregatu pradotwdrczego. Ustawienie
przetgcznika w pozycje ,0” oznacza catkowite roztgczenie zasilania rozdzielnicy. W
pozycji ,Siec” zatgcza zasilanie rozdzielnicy z sieci elektroenergetycznej,

o przycisk sterowniczy ,Wytgcznik bezpieczerstwa” — po nacisnieciu wywotuje
zadziatanie zabezpieczenia réznicowo-prgdowego i natychmiastowe odtgczenie
zasilania szafy sterowniczej,

e przetacznik trybu pracy pomp ,Automatyczny — 0 — Reczny” (A-0-R) — w pozycji
~Automatyczny” przetacznik zatgcza sterowanie automatyczne pomp przez
sterownik. W pozycji ,,Reczny” zatgcza reczne sterowanie pomp obstugiwane przy
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pomocy przyciskdéw sterowniczych ,Start” i ,Stop”. Przetacznik ustawiony w pozycji
»0" wytgcza catkowicie sterowanie pompami,

e przyciski sterownicze ,Start” i ,Stop” w sekcjach sterowania pomp — aktywne
wytacznie po ustawieniu przetgcznika trybu pracy pomp (A-0-R) w pozycje ,,Reczny”.
Stuza do recznego zataczania i wytgczania pomp,

« kontrolni $wietlne LED zielone ,Praca pompy” — zapalenie sie kontrolki sygnalizuje
prace pompy,

« kontrolki $wietlne LED czerwone ,Zabezpieczenie pompy” — zapalenie sie kontrolki
sygnalizuje awarie pompy,

» kontrolka $wietlna LED czerwona ,Awaria” — zapalenie sie kontrolki sygnalizuje
awarie zbiorczg w szafie sterowniczej,

« kontrolka $wietlna LED zielona ,Zasilanie i kolejnos¢ faz poprawna” — zapalenie sie
kontrolki sygnalizuje poprawne zataczenie zasilania sterownicy po przetgczeniu
~Wytacznika gtdéwnego” w pozycje ,Sie€ lub Agregat”

e facznik sterowniczy ,0-1" (stacyjka) — po wiozeniu klucza i przekreceniu w pozycje
»1" nastepuje wytgczenie alarmu wiamaniowego rozdzielnicy i wiazu. Przekrecenie
klucza z powrotem w pozycje ,,0” ponownie uzbraja alarm. Bez uprzedniego
przekrecenia klucza w stacyjce w pozycje ,,1” po otwarciu wewnetrznych drzwi
rozdzielnicy (z tablicg synoptyczng) lub wtazu nastgpi automatyczne uaktywnienie
alarmu wiamaniowego,

e amperomierze — w sekcjach sterowania pomp, pokazujg aktualng wartos¢ pradu
pobieranego przez dang pompe,

o t3gczniki elektromechaniczne godzin pracy pomp,

e gniazdo serwisowe tablicowe 10A/230VAC.

Na boku szafy zabudowane gniazdo agregatu pradotworczego 32A/5P oraz sygnalizator

optyczno-akustyczny 24VDC awarii lub stanu alarmowego z osobnymi wejSciami zasilania

sygnatu dzwiekowego i optycznego (z mozliwoscig roztgczenia sygnatu akustycznego).
b)Wyposazenie wewnetrzne szafy sterowniczej:

o sterownik telemetryczny GSM/GPRS typu MOBICON MT-151 HM],

o antena zewnetrzna dla sygnatu GPRS sterownika telemetrycznego w przypadku
stabego poziomu mocy sygnatu GSM,

o wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A/20mA/typ A,

o czteropolowe zabezpieczenie przepieciowe klasy C,

o trojpolowy wytgcznik nadmiarowo-pradowy zabezpieczajagcy przekaznik kontroli faz
typu C2A/3,

o przekaznik kontroli faz,

o wytgcznik silnikowy, jako zabezpieczenie termiczne i zwarciowe kazdej pompy ze
stykami pomocniczymi,

o stycznik dla kazdej pompy (dla mocy pomp =>5,5 kW rozruch za pomocg uktadu

softstart),

przetworniki prgdowe do monitorowania pradu kazdej pompy,

zasilacz buforowy 24 VDC/1A wraz z ukladem akumulatoréw,

uktad grzejny wraz z regulatorem temperatury,

przekazniki 230VAC i 24VDC,

automat zmierzchowy sterowania zatgczaniem oprawy zewnetrznej (z mozliwoscig
recznego zataczenia oprawy),

o jednopolowe zabezpieczenia nadmiarowo-pragdowe typu B10A/1 zabezpieczajgce
obwod sterowania, gniazdo remontowe 230V i ogrzewanie, o$wietlenie zewnetrzne i
wewnetrzne,

e bezpieczniki sondy hydrostatycznej i sygnalizatora optyczno-akustycznego,

e wytgcznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej,

» oSwietlenie wewnetrzne szafy sterowniczej — $wietldwkowe.

¢) Urzadzenia zainstalowane w zbiorniku:
« sonda hydrostatyczna dedykowana do Sciekdw z wyjsciem pragdowym (4-20mA),
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o dwa sygnalizatory poziomu cieczy — ptywaki (suchobieg i poziom alarmowy)
dedykowane do Sciekdéw z przewodami wykonanymi z gumy (neopren) typu HO7RN-
F,

 fancuch ze stali nierdzewnej z ciezarkiem do zamocowania sondy i ptywakdw,

» hermetyczny wytacznik krancowy (kontaktron) otwarcia wiazu przepompowni,

e pompy z ewentualnym zabezpieczeniem termicznym uzwojen stojana za pomocg
czujnikéw bimetalowych.

d)Sterownik telemetryczny GSM/GPRS MT-151 HMI MOBICON z wgranym programem
sterujgcym praca przepompowni, lokalnym interfejsem operatorskim i transmisjg danych
w trybie on-line w technologii GPRS z przepompowni do stacji operatorskiej w
dyspozytorni na terenie bazy MPWIK Sp, z 0.0. w Lesznie.

« wejscia i wyjscia:

o I1 — praca automatyczna
I2 — poprawnos¢ zasilania
I3 — kontrola sprawnosci pompy nr 1
14 — kontrola sprawnosci pompy nr 2
I5 — czujnik otwarcia drzwi
16 — czujnik otwarcia wtazu
17 — poziom Suchobieg
I8 — poziom Maksimum
I9 — uaktywnienie funkcji alarmu
Q1 — sterowanie pompg nr 1
Q2 — sterowanie pompg nr 2
o Q4 - sygnalizacja alarmowa
» wejscia analogowe:
o AN1 — pomiar poziomu $ciekow
o AN2 — pomiar prgdu pompy nr 1
o AN3 — pomiar prgdu pompy nr 2

« wszystkie sygnaty binarne doprowadzone do wejs¢/wyjs¢ dyskretnych sterownika
MT muszg posiada¢ separacje galwaniczng wykonang przez zastosowanie
przekaznikow posredniczacych,

» na wyswietlaczu graficznym modutu powinien by¢ na biezgco wyswietlany aktualny
poziom Sciekdéw przepompowni i prad pobierany przez pompy,

« lokalny interfejs operatorski powinien umozliwia¢ podglad oraz zmiane wartosci
poszczegdlnych poziomdw, podglad alarmdw biezacych oraz kilku ostatnich
alarmow, ktore wystapity z datg i godzing ich wystapienia,

» wraz z aplikacjg przepompowni $ciekdw nalezy dostarczy¢ plik kopii bezpieczenstwa
umozliwiajgcy przywrdcenie konfiguracji oraz programu w sterowniku
telemetrycznym,

 sterownik powinien udostepnia¢ wszystkie istotne parametry biezgce lokalnie, z
wykorzystaniem wbudowanego portu Ethernet, w protokole Modbus TCP. Te
parametry to co najmniej: liczniki czasu pracy pomp, aktualny poziom, poziomy
zalgczenia i wytgczenia urzadzen, prady pomp, aktualne alarmy oraz wszystkie inne
parametry, ktdre mogg by¢ uzyteczne dla stuzb serwisowych. Lista parametrow
wraz z ich adresami oraz parametrami komunikacyjnymi sterownika powinna zostac
dostarczona uzytkownikowi.

e)Szafe sterowniczg umiesci¢ w sgsiedztwie zbiornika na terenie ogrodzonego placu.

f) Kable zasilajgce i sterownicze pomiedzy szafg sterowniczg a zbiornikiem uktada w
oddzielnych rurach ostonowych z tworzywa HDPE.

g)Sterownik poprzez zainstalowang aplikacje powinien umozliwia¢ petne monitorowanie i
zdalne sterowanie pracg przepompowni z poziomu systemu SCADA.

h)Wszelkie odstepstwa od niniejszych wytycznych wynikajace np. z odmiennego
technologicznie wykonania przepompowni, iloci i typu zastosowanych pomp
wymuszajgce zastosowanie zmian w stosunku do przedstawionych wymagan nalezy

O 0O O O O O O O O O
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kazdorazowo uzgodni¢ z MPWiK Sp. z 0.0. w Lesznie.

i) Zakres dostawy systemu pompowego powinien uwzgledniac rozszerzenie istniejgcego
systemu SCADA zdalnego sterowania, monitoringu i archiwizacji danych pracy
przepompowni. System musi by¢ zintegrowany i kompatybilny z funkcjonujgcym
systemem w MPWIK Sp. z 0.0. w Lesznie w czasie realizacji zadania.

j) Dane z przepompowni Sciekdw powinny zostac¢ udostepnione do systemu nadrzednego w
jednym z powszechnie obowigzujgcych, otwartych protokotéw komunikacyjnych.
Wykonawca powinien dostarczy¢ inwestorowi petng liste parametréw przepompowni,
wraz z ich adresami oraz parametrami komunikacji dla urzgdzenia udostepniajgcego
dane z obiektow do systemu dyspozytorskiego. Wykonawca powinien takze dostarczy¢
wytyczne dla sposobu odczytu danych z przepompowni, co najmniej sposobu
wyzwolenia zapytania o parametry obiektu, zakonczenia odczytu danych oraz markerow
informujacych o nastgpieniu komunikacji zdarzeniowej.

k) Dane procesu, udostepniane do systemu nadrzednego powinny by¢ buforowane lokalnie
w sterowniku telemetrycznym w celu ich zabezpieczenia na wypadek utraty komunikacji
z systemem nadrzednym. Po przywrdceniu komunikacji dane historyczne powinny zostac
wystane do systemu nadrzednego.

PARAMETRY ZBIORNIKA I POMP PRZEPOMPOWNI:

Lp Zbiornik przepompowni z Pompy zatapialne

il polimerobetonu [wymiary mm]
PS 1500 x 3660 NP 3085.060 MT/461
Przybyszewo przewody ttoczne DN80/100 2,0 kW

Nowo budowane sieciowe przepompownie $ciekoOw opisane w projekcie
budowlanym oraz w SIWZ maja by¢ objete rozbudowg istniejagcego systemu
wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowq transmisje danych GPRS, ktory
jest zainstalowany i funkcjonuje w MPWiK Sp. z 0.0. w Lesznie. Oprogramowanie
nowych przepompowni ma byc¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejagcym
systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowac poprzez
naniesienie nowych przepompowni sciekOw na istniejacej mapie synoptycznej w
Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej sie w siedzibie eksploatatora gminnych sieci
kanalizacyjnych. Jednocze$nie Zamawiajqcy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy
system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS
nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie rowniez mozliwosci
wspoltdziatania dwoch czy wiecej odmiennych systemow sterowania i monitoringu z
uwagi na koszty przysziej eksploatacji przepompowni sieciowych.

PLAN ZAGOSPODAROWANIA TERENU PRZEPOMPOWNI

1. Wg. rys. nr 13
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